O futebol de robés é uma iniciativa que integra
diversas areas de pesquisa como Robdtica, Inteligéncia
Artificial e Processamento de Imagem, trazendo novos
desafios a cada ano. No Brasil, &€ crescente o interesse
pelo desenvolvimento de kits de futebol de robds e pela
promocé&o e participacdo de competicbes nacionais e
regionais.

Diante de tal contexto, a Xbot, uma empresa
brasileira, traz o primeiro kit nacional de futebol de robds
inspirado na categoria F-180 da Robocup: o Sci-Soccer. O
produto disponibiliza para o mercado, uma plataforma
movel que permite: participar de competicées de futebol
de robds, promover pesquisas nas areas de computagao,
controle e automagéo, mecatronica e engenharia elétrica;
recurso didatico para ensino técnico e de graduacao, além
de ferramenta para promocao e marketing.

Caracteristicas

O Sci-Soccer é composto por cinco robés com
packs de bateria, radio-base, carregadores de baterias
e um modulo de processamento de imagens que ob-
tém as imagens a partir de uma placa de captura.

O sistema realiza em tempo real o processamento
das coordenadas e orientagado dos cinco robés da
equipe e da bola (bola de golf laranja). Além disso, o
sistema possui um médulo para programacgao da es-
tratégia de jogo.

* Robé:

Os rob0s do Sci-Soccer sédo ageis, robustos, e
possibilitam movimentos rapidos e precisos. Os
mecanismos de chute e drible possibilitam dribles
incriveis, chutes potentes e passes precisos. Os robds
sado controlados por radio a partir de um computador
que comanda os movimentos e as jogadas do time. Os
robds possuem dimensdo de 180mm de didmetro e
150mm de altura e pesam em torno de 2,5Kg.

Possuem trés rodas omnidirecionais, que permite
a movimentacgao lateral do robd. Os robds sao alimen-
tados por duas baterias de 14,4V e 2,5A. Cada robd
possui um transmissor interno de 2,4Ghz e um micro-
controlador MSP430. Possui uma autonomia de aproxi-
madamente 90 minutos. Possui a presenca de leds in-
dicativos.

Cada kit ¢ acompanhado de um carregador de
baterias com entrada 110~240 VAC, saida 14,4 VCC.
E um radio-base acoplado ao computador via USB que
trabalha na frequéncia de 2.4GHz e é responsavel por
transmitir os dados do computador para cada rob0.
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* Sistema de visédo:

O Sci-Soccer possui um sistema de viséo global
capaz de detectar e informar a posicao e a diregdo
dos cinco robés. O sistema também € responsavel
por informar a posicao da bola dentro do campo. To-
do o sistema é programado em linguagem C.

* Sistema de estratégia de jogo:

No Sci-Soccer, o usuario pode programar suas
estratégias de jogo e dessa forma, coordenar os robos.
Para esta programacao, o sistema disponibiliza biblio-
tecas computacionais para captura de informacdes de
posicao e direcdo, além de rotinas para transmissao
de dados de controle para os robos.

As estratégias sdo programadas em linguagem
C e depois sao carregadas pela interface de controle
Este sistema possibilita que o usuario seja o técni-
co do time, programando de que forma cada robd
ird agir diante de uma situacdo em uma partida reali-
zada em tempo real.
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